m Phasenraum-Trajektorien: (Kap 4.3, S.60)

in allen Beispielen: verallgemeinerte Koordinate sei g, verallg Impuls sei p.
in den Graphiken alles dimensionslos, habe m=1 gesetzt etc

= 1-dimHarmonischer Oszillator

in[1):=  (xLoesung der Haniltongl ei chungen mt Befehl DSol vex)
(*Anf angsbedi ngung zB bei t=0: q[0]=0 und p[0]=p0x*)
V=mw*2/2q[t]"2,
H=p[t1"*2/2/m+V,

DSol ve [{q' [t] = D[H p[t]], p' [t]=-D[H q[t]], q[0] =0, p[0] =p0}, {q[t], p[t]}, t]

. pOSi n[t w] }}

out[3]= Hpm 5 p0Cos |t w], qt] —
()
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= ebenesPendel (hier g=6=Auslenkung ausRuhelage)

In[14]:= V= —1/2COS[Q];

H=1/2p"2+V,

vf = {D[H p], -D[H q1}

Plot[V, {q, -2Pi, 2P }, PlotRange » {-0.5, 0.5}]
StreanP ot [vf, {q, -2Pi, 2P}, {p, -2, 2}]

. {p, _Si nZ[Q]}




